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1. Le modéle de Drude
Hypothése
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1. Le modéle de Drude
Loi d'Ohm intégrale




1. Le modéle de Drude
Semi-conducteurs et isolants
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Application a la mesure de champ : effet Hall
Présentation de |'effet Hall
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Application a la mesure de champ : effet Hall
Présentation de |'effet Hall
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2. Application 3 la mesure de champ

Tension de Hall
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2. Application a la mesure de champ : effet Hall

Expérimentation
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3. Limites du modéle de Drude
Théorie des bandes
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3. Limites du modéle de Drude
Théorie des bandes
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