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1. L’oscillateur non amorti
L’oscillateur harmonique



1. L’oscillateur non amorti
Le pendule pesant



1. L’oscillateur non amorti
Le pendule pesant



2. L’oscillateur amorti
L’oscillateur harmonique amorti (par frottement fluide)

ξ > 0



2. L’oscillateur amorti
L’oscillateur harmonique amorti (par frottement fluide)

ξ < 0



2. L’oscillateur amorti
Le pendule pesant



3. L’oscillateur forcé



4. L’oscillateur auto-entretenu
Le modèle de Van der Pol



4. L’oscillateur auto-entretenu
L’oscillateur à résistance négative



4. L’oscillateur auto-entretenu
L’oscillateur à résistance négative

Q=-20 – τ=0.2



4. L’oscillateur auto-entretenu
L’oscillateur à résistance négative

Q=-4 – τ=0.2


